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@ Battoriogetriebene Werkzeugmaschine 

O 
O 

Es wird eine batteriegetriebene. eleklrische Werkzeugma- 
schine ohne Zuleitung beschrieben. Diese umfaffi einen -< 
Gehausekorper fur den Motor zum Antrieb einer Werkzeugan- 
triebswelle sowie em Batteriegehause. Diese beiden Teile 
smd Ibsbax Ober eine Gleitverbindung mrteinander verbunden. 
Das Batteriegehause dient zur Unterbringung der Batterien 
sowie als Handgriff. (31 15 280) 



00 
CM 



CO 
UJ 

O 



BUNDESDRUCKEREI BERLIN 03 82 230 014/S37 



5/60 



3115280 



-y- 

Patentanspruche 




Elektrische Werkzeugmaschine ohne Zuleitung mit 



einem Gehausekorpers fiir die Unterbringung eines Motors 
fur den Antrieb einer Werkzeugantriebswelle und mit einem 
Batteriegehause fiir die Unterbringung einer Batterie fiir 
die Strombeaufschlagung des Motors, dadurch gekennzeichnet, 
dafl das Batteriegehause (8) IBsbar am Gehausekorper (1) 
befestigt ist und als Handgriff dient und daB zwei Wandun- 
gen (8A,8B) am Batteriegehause (8) oder am Gehausekorper 
(1) vorgesehen sind und in losbarer Gleitverbindung mit 
den beiden SeitenflSchen des Gehausekorpers (1) bzw. des 
Batteriegehauses (8) stehen. 

2. Elektrische Werkzeugmaschine ohne Zuleitung mit 
einem Motor zum Antrieb einer Werkzeugantriebswelle und mit 
einem Gehause mit vorstehendem Handgriff zur Unterbringung 
einer Vielzahl von Batterien fiir die Strombeauf schlagung des 
Motors, dadurch gekennzeichnet, daB der Handgriff hohl ist 
und daB die Batterien in einem Raum des Hohlraums in der 
Nahe des Motors untergebracht sind, und zwar in L-Konfigu- 
ration oder T-Konfiguration. 

3. Elektrische Werkzeugmaschine nach Anspruch 2, da- 
durch gekennzeichnet, dafl das Gehause einen Gehausekorper 
umfaBt sowie ein als Handgriff dienendes Batteriegehause, 
welche losbar aneinander befestigt sind. 
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Batteriegetriebene Werkzeugmaschine 



Die Erfindung betrifft eine elektrische Werkzeugmaschine 
ohne Zuleitung (mit Batterie), welche fUr eine Vielzahl 
verschiedener Werkzeuge geeignet ist. 

Es ist Aufgabe der vorliegenden Erfindung, eine elektrische 
Werkzeugmaschine ohne Zuleitung zu schaffen, welche kom- 
pakt aufgebaut ist, kostengiinstig hergestellt werden kann 
und bei der die mechanische Festigkeit der PaBbauteile her- 
abgesetzt sein kann. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch eine batterie- 
getriebene, zuleitungslose, elektrische Werkzeugmaschine 
gelost, welche einen Gehausekorper umfaflt, der einen 
Motor fiir den Antrieb einer Werkzeugmaschinenwelle enthait; 
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sowie ein Batteriegehause , das eine Batterie fur die Be- 
atifschlagung des Motors mit einem elektrischen Strom ent- 
halt. Das Batteriegehause 1st losbar mit dem Gehausekor- 
per verbtmden und dient als Handgriff Zur losbaren Be- 
festigung des Batteriegehauses dient eine Gleitverbindung. 
Hierzu sind zwei Wandungen entweder am Batteriegehause 
oder am GehSusekorper vorgesehen. Diese gleiten iiber die 
entsprechenden Seitenflachen des Gehausekorpers bzw. des 
Batteriegehauses . 

Im folgenden wird die Erfindung anhand von Zeichnungen 
naher eriautert; es zeigen: 

Fig. 1 eine AusfUhrungsform der erf indungsgemaBen 
batteriegetriebenen Werkzeugmaschine, teilweise im Schnitt; 

Fig. 2 eine ruckwartige Ansicht vor dem Aufsetzen 
des Batteriegehauses; und 

Fig. 3 eine ruckwMrtige Ansicht nach dem Auf- 
schieben des Batteriegehauses. 

Im folgenden wird unter Bezugnahme auf die Fig. 1 bis 3 
eine AusfUhrungsform der batteriegetriebenen Werkzeug- 
maschine in Form einer elektrischen Bohrmaschine ohne 
elektrische Zuleitung beschrieben. 

Die Bohrmaschine umfaflt einen GehausekSrper 1 mit getrenn- 
ten GehSusehalften 1A, 1B aus einem Kunststoff . Eine recht- 
eckige Aussparung 1C 1st im hinteren, unteren Bereich des 
Gehausekorpers vorgesehen und axiale Schlitze 1Aa und 1Ba 
sind in den hinteren, unteren Bereichen der Gehausehalften 
1A, 1B vorgesehen. Im GehausekSrper 1 ist ein Motor 2 unter- 
gebracht sowie ein vom Motor 2 angetriebenes Untersetzungs- 
getriebe 3 und eine mit einem Ende aus dem GehausekSrper 1 
vorstehende Werkzeugantriebswelle 4. Die Werkzeugantriebs- 
welle dient ferner als Abtriebswelle des Untersetzungsge- 
triebes 3. An einem Ende der Werkzeugantriebswelle 4 ist 
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ein Bohrf utter 5 vorgesehen, welches zum Einspannen eines 
nichtgezeigten Werkzeugs, z.B. eines Bohrers, dient. Ein 
Betatigungsschalter 6 ist im vorderen, unteren Bereich des 
Gehausekorpers 1 vorgesehen und wird mit einem Betatigungs- 
hebel 7 betatigt. letzterer ist am Gehausekorper 1 ange- 
lenkt, und zwar hinter dem Schalter 6 und vor der recht- 
eckigen Aussparung 1C. Ferner ist ein Batteriegehause 8 
vorgesehen, welches eine Vielzahl von Batterien 9 enthalt. 
Diese dienen dazu, den Motor 2 mit Strom zu versorgen. Das 
Batteriegehause dient auch als Handgriff. Zwei Wandungen 
8A und 8B sind an den oberen Enden des BatteriegehSuses 8 
ausgebildet, und zwar derart, dafi sie Uber die beiden seit- 
lichen FISchen des GehausekSrpers 1 gleiten kann, und zwar 
Uber deren hintere Bereiche. Vorsprtinge 8Aa und 8Ba er- 
strecken sich in Gleitrichtung und sind an den Innenseiten 
der Wandungen 8A, 8B ausgebildet. Sie passen in Nuten 1Aa 
und 1Ba des Gehausekorpers 1 . Auf diese Weise kann der Ge- 
hausek3rper 1 mit dem Batteriegehause 8 verbunden werden- 
Zur Trennung des GehausekSrpers 1 vom Batteriegehause 8 
muB man lediglich die Vorsprtinge 8Aa und 8Ba aus den Nuten 
1Aa und 1Ba herausschieben. 

Bei Betatigung des Schalters 6 wird der Motor 2 angetrieben 
und nun wird das Werkzeug in Drehung versetzt und die Bohr- 
arbeit kann durchgefUhrt werden. Die Batterie 9 ist im 
Handgriff untergebracht, so dafl der Gehausekorper kbmpakt 
aufgebaut sein kann. DarUberhinaus konnen der Gehausekor- 
per 1 und das Batteriegehause 8 leicht voneinander getrennt 
werden, indem man lediglich die Gleltverbindung lost. Dar- 
Uberhinaus sind die Befestigungen zwischen dem GehausekSr- 
per 1 und dem Batteriegehause 8 an den Seitenfiachen des 
GehausekSrpers 1 vorgesehen. Sie liegen somit in einem seit- 
lichen Abstand vom Drehzentrum der Werkzeugantriebswelle 
4. Das Drehmoment der Werkzeugantriebswelle 4 Ubt somit 
auf die Befestigungselemente nur eine verringerte Kraft 
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aus, so dafl die mechanische Festigkeit der Befestigungs- 
elemente herabgesetzt sein kann. Die Wandungen 8A, 8B konnen 
auch an den Seiten des Gehausekorpers 1 angeformt sein. 

ErfindungsgemSB dient das Batteriegehause auch als Handgriff, 
so daB der Korper kompakt aufgebaut sein kann. Die Batterie- 
einheit kann gemeinsam fUr eine Vielzahl von batteriegetrie- 
benen, elektrischen Werkzeugmaschinen mit einer Vielzahl 
von Funktionen verwendet werden. Hierzu muB lediglich je- 
weils der Werkzeugteil ausgetauscht werden. Man erhalt auf 
diese Weise einen auBerst wirtschaftlichen Werkzeugsatz 
mit einer Vielzahl von Werkzeugkomponenten und einer einzi- 
gen Batteriekomponente, und die Werkzeugkomponenten kSnnen 
dabei auBerst kompakt aufgebaut sein. DarUberhinaus besteht 
ein besonderer Vortell in der Verbindung des Gehausekorpers 
mit dem Batteriegehause mit Hilfe von Gleitelementen , so 
daB der Vorgang des Trennens des BatteriegehSuses vom Kbrper 
auBerst einfach ist. DarUberhinaus sind die beiden Wandun- 
gen entweder am Batteriegehause oder am Gehausekorper ausge- 
bildet und derart angeordriet, daB sie beide Seitenflachen 
des GehausekSrpers bzw. des Batteriegehause s halten und so- 
mit die Krafteinwirkung aufgrund des Drehmoments der Werk- 
zeugantriebswelle optimal aufnehmen. Hierdurch kann die me- 
chanische Festigkeit der Befestigungselemente herabgesetzt 
sein. Die Befestigungselemente konnen eine geringe Dicke 
aufweisen sowie kompakte Abmessungen haben, so daB man ins- 
gesamt eine vollstandig kompakte Vorrichtung mit geringem 
Gewicht erhait. 

Bei einer weiteren Ausftthrungsform der Erf indung umf aBt 
die batteriegetriebene , elektrische Werkzeugmaschine einen 
Motor fur den Antrieb einer Werkzeugantriebswelle und ein 
Gehause mit einem Handgriff. Im Inneren des GehSuses ist 
eine Vielzahl von Batterien zur Strombeauf schlagung des 
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Motors untergebracht. Der Handgriff ist hohl und die Bat- 
terien sind in dem Hohlraum untergebracht Oder in dem Raum, 
welcher mit dem Hohlraum in der Nahe des Motors verbunden 
ist. Das Gehause kann eine Kombination eines Gehausekorpers 
und eines Handgriff s sein, welcher losbar befestigt ist. 
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